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Abstrak

Perancangan konveyor yang akan dibuat dapat menentukan ukuran benda sesuai yang sudah
ditentukan serta ketika sensor mengenai barang yang tidak sesuai dengan ukuran otomatis konveyor
akan berhenti dan apabila barang diambil konveyor akan menyala otomatis, pekerjaan tersebut jika
dilakukan oleh tenaga manusia akan beresiko untuk banyak melakukan kesalahan dalam mengukur
suatu barang, hal ini dikarenakan manusia kehilangan konsentrasi. Namun dalam praktiknya,
konveyor yang digunakan di ruang Laboratorium Integrasi Teknik Industri digunakan sebagai alat
pemindahan barang dengan konveyor three line tanpa adanya proses inspeksi otomatis. Proses
perancangan menggunakan metode VDI 2221 maka dapat disimpulkan bahwa alat konveyor
inspeksi barang otomatis mudah dioperasikan. Alat konveyor yang awalnya sebagai alat pemindahan
barang three line, telah dilakukan pengembangan menjadi /ine 1 sebagai konveyor inspeksi barang
otomatis. Dengan penerapan inspeksi pada konveyor /ine 1 dapat digunakan sebagai media
pembelajaran di mata kuliah manajemen mutu, seberapa faktor yang menjadikan alasan alat
konveyor inspeksi ini layak digunakan sebagai media pembelajaran adalah responden beranggapan
bahwa adanya alat konveyor inspeksi barang otomatis berdasarkan ukuran yang sesuai kriteria lebih
mudah dalam memahami simulasi proses kerja inspeksi barang otomatis menggunakan konveyor
inspeksi otomatis dengan uji validitas diperoleh valid, karena nilai signifikannya lebih besar dari
0,374 atau r-hitung lebih besar dari r-tabel.
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Abstract

The conveyor design that will be made can determine the size of the object according to what has
been determined and when the sensor hits an item that does not match the size the conveyor will
automatically stop and if the item is taken the conveyor will turn on automatically. If this work is
done by human labor, there is a risk of making a lot of mistakes in measuring an item, this is because
humans lose concentration. However, in practice, the conveyor used in the Industrial Engineering
Integration Laboratory is used as a means of moving goods with a three-line conveyor without an
automatic inspection process. The design process uses the VDI 2221 method. It can be concluded
that the automatic goods inspection conveyor tool is easy to operate. The conveyor equipment, which
was originally a three-line goods transfer tool, has been developed into line 1 as an automatic goods
inspection conveyor. By implementing inspection on line 1 conveyors it can be used as a learning
medium in quality management courses, how many factors make the reason for this inspection
conveyor tool suitable for use as a learning medium is that respondents think that the existence of
an automatic goods inspection conveyor tool based on the size that fits the criteria is easier to
understand the simulation of the work process of automatic goods inspection using an automatic
inspection conveyor with a validity test obtained valid, because the significant value is greater than
0.374 or r-count is greater than r-table. Blank I space TNR 10
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