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ABSTRAK

Tugas akhir ini dirancng sistem logika fuzzy yang diterapkan untuk mengatur pada pengereman roda sepeda motor.
Sistem terdiri dari rangkaian pengereman sepeda motor, rangkaian mikrokontroller Arduino Uno ATMega328,
rangkaian sensor jarak, rangkaian motor servo, dan rangkaian motor DC. Logika fuzzy yang digunakan adalah Fuzzy
Mamdani. Input kendali logika fuzzy adalah sinyal jarak, output yang dihasilkan oleh kendali logika fuzzy logic adalah
nilai sudut motor servo untuk mengatur pengereman dan nilai kecepatan putaran roda untuk menghasilkan dari
kecepatan tersebut. Dengan menggunakan kendali logika fuzzy, maka masing-masing variabel input dan output akan
di fuzzyfikasi dengan 5 membership fuction. Metode fuzzyfikasi yang digunakan adalah Mean of Maksimum. Hasil
yang didapatkan adalah sistem pengereman sepeda motor bekerja secara otomatis pada jarak 100 cm untuk
melakukan pengereman pada sepeda motor.
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ABSTRACT

This final project is designed with a fuzzy logic system that is applied to regulate the braking of motorcycle wheels.
The system consists of a series of motorcycle braking, Arduino Uno ATMega328 microcontroller circuit, proximity
sensor circuit, servo motor circuit, and DC motor circuit. Fuzzy logic used is Fuzzy Mamdani. The fuzzy logic control
input is a distance signal, the output produced by the fuzzy logic logic control is the angle value of the servo motor to
regulate braking and the speed of the wheel rotation to produce from that speed. By using fuzzy logic control, each
input and output variable will be fuzzyfied with 5 membership fuction. Fuzzyfication method used is the Mean of
Maximum. The results obtained are the motorcycle braking system working automatically at a distance of 100 cm to
do braking on the motorcycle.
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